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OMNIA

Pynnénen

YLEISOHJEET

Tehtdvanasi on asentaa oheisten asiakirjojen mukainen kokonaisuus kayttékuntoon.
Ty6hén kuuluu sdéhkémoottorin ohjauskeskuksen rakentaminen.
Suorituksestasi arvioidaan mm. :

Sahkotyd-ja tydturvallisuus
Asennuksen toimivuus
Asennuksen siisteys ja ulkondko
Suunnitelmien noudattaminen
Tydskentelytavat ja — tekniikat
Tybjérjestys

Asennus koostuu useasta osasta, joita ovat:;

padvirtapiirin rakentaminen:
o0 kytketdaan 2,5mm? MK-johtimilla (L1-L2-L3, ruskea-musta-valkoinen tai kaikki mustalla).
0 Paakytkin, kontaktori ja moottorin lamposuojakatkaisija.
ohjausvirtapiirin rakentaminen:
o kytketaan 1,5mm? MKEM-johtimilla (mustalla ja nolla sinisella).
C1A - C6A johdonsuojakatkaija.
kun nuoli-painonappia (S2) painetaan, moottori kdynnistyy tahti-kytkentaén ja vihred valo (H1) palaa.
noin 3-5 sekunnin kuluttua moottori kytkeytyy kolmiokytkentdén (pydrimissuunta sdilyy).
punainen painonappi (S1) pyséyttdd moottorin.
0 moottorisuojakytkimen laukeaminen estdd moottorin kdynnistyksen.
keskus ja sen kytkenté:
0 keskukseen asennetaan puuttuvat kojeet tarvittaessa.
0 siséinen johdotus.
madraysten mukainen asennustestaus (jos tarvitsee).
jannitteen kytkentd ja toiminnan kokeilu, jossa tekija esittelee laitteiden toiminnan.
0 keskus kokeillaan ensin adapterijohdolla (releiden oikea toiminta).
0 kun releet toimivat oikein, kytket&dadn keskus voimapistorasiaan (3x16A) ja moottoriin.
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2. Kytkennan testaaminen:

Tee kytkennin toimintakoe ilman moottoria. Jos kytkenta ei toimi suunnittelukriteerien
mukaisesti, tee vianhaku itsendisesti niin pitkélle, kuin osaat (muista systemaattisuus).
Jos vikaa ei 16ydy 40 minuutin itsendisen etsimisen jalkeen, niin pyydé apua Opelta!

Jos kytkennan ohjauspiiri toimii oikein, liitd moottori, ja testaa koko kytkennén toimivuus.

Tyo6hon liittyy moottorin lampdsuojan (tai moottorisuojakytkimen) séatdé moottorin
mukaisiin arvoihin.

3. Virtojen ja jannitteiden mittaaminen:

Mittaa moottorin kddmien ottamat virrat ja sahkoverkon eri vaiheiden virrat pihti-
ampeerimittarilla. Mittaa moottorin kd&dmien yli vaikuttavat jannitteet yleismittarilla

MOOTTORI KYTKETTY TAHTEEN:

luy = v = w1 =
I = I = Iz =
Uutu2 = Uvi-v2 = Uwi-wz =

MOOTTORI KYTKETTY KOLMIOON:

lur = vi = w1 =

I = I = Iz =

Uutu2 = Uvi-v2 = Uwi-wz =
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